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作者：驱动器项目组 

上海维宏电子科技股份有限公司 版权所有 

1 前言 

本软件需要在 Windows 操作系统上运行，进行电脑和 WSDV 系列驱动器的通信。 

WSDV 系列驱动器具有通信功能，通过 USB 电缆线和 PC 机连接通信。iMotion 软件可以对驱动

器的参数进行设定、控制状态进行监视以及试运行等操作。 

使用时，请熟读驱动器的操作手册。 

2 软件安装 

本软件与本公司的 WSDV 系列驱动器配合使用。不适用于其他伺服驱动器产品。 

2.1 安装环境要求 

希望使用本软件时，您的电脑必须是符合以下条件的机器。如果您的计算机环境不正确时，本软

件可能无法正常安装或使用。具体环境参考如下表所示。 

OS Windows XP SP3 中文版(32 位) 

CPU Pentium 4 1.0GHz 以上 

内存 512M 以上 

硬盘 512M 以上 

通信接口 USB2.0 

显示器 

分辨率 1024*768 以上 

颜色质量 24 位（真彩色）以上 

软件环境 

安装环境 Windows Installer 3.1 以上 

运行环境 .Net Framework 4.0 及以上 

注意事项： 

1. 除了上面表格提及的系统外，不能保证在其他操作系统中能够正常使用。 

2. 不能对应多个显示器。 
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2.2 安装过程 

在本软件的安装包中，存在以下组件，如下图所示： 

 

1) 点击“setup.exe”开始安装。 

2) 本程序依赖Microsoft .Net Framework 4.0，如果本机没有安装该程序会首先安装Microsoft .Net 

Framework 4.0，如果本机已经安装该程序会跳过这一步，直接进入下一步安装。 

 

点击“接受”，开始安装 Microsoft .Net Framework 4.0。 

 

3) Microsoft .Net Framework 4.0 安装完成之后，开始安装 iMotion。 
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点击“下一步”。 

 

 

选择软件安装路径，点击“下一步”。 

4) 安装驱动。iMotion 软件安装完成以后，需要安装驱动程序，驱动程序用于 PC 和伺服驱动器

之间的 USB 通信。 
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点击“Install”开始安装驱动程序。 

 

 

点击“确定”，完成驱动安装。 

5) 点击“关闭”，完成 iMotion 软件安装。 

 

 

2.3 卸载 iMotion 

点击“开始菜单”->“所有程序”->“iMotion”->“卸载”，卸载应用程序。 
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3 软件的基本操作 

3.1 软件启动方式 

本软件的启动方式有如下两种。 

(1)双击桌面中“iMotion[维宏]”图标，启动本软件。 

(2)在开始菜单中程序选项卡中找到“iMotion”文件夹，点击该文件夹中的“iMotion[维宏]”图

标，启用软件。 

3.2 软件基本操作方式 

3.2.1 通信设置 

 

 启动本软件之后，选择是否与驱动器通信。 

1) 与驱动器通信 

选择与驱动器通信以后，软件的全部功能都可以正常使用。 

2) 不与驱动器通信 

若驱动器没有连接，或者选择不与驱动器通信，iMotion 软件只能在 PC 上执行参数浏览功能，

其他功能无法使用。 

3.2.2 打开功能 

iMotion 软件有两种方式打开各个功能。 

1) 在“功能”菜单项中，选择功能。 
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2) 在“功能预览”工具栏中，选择功能。 

 

4 监视器画面 

可以确认驱动器或电机的运转状态，输入输出信号，内部状态等的表示。 

4.1 打开监视器窗口 

1） 启动 iMotion。 

2） 点击主画面工具栏的[监视器]。 

3） 显示监视器窗口。 
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4.2 监视器窗口操作 

1）点击监视器窗口右上的 关闭窗口。 

2）点击监视器窗口右上的 最大化窗口。 

3）点击监视器窗口右上的 最小化窗口。 

4.3 监视器画面的构成 

信号名等的表示由于机种不同而异。     
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(3) 监视内容

表示区域 

(2) 标题栏 

(1) 功能栏 

    

 

（1） 功能栏 

开始/停止监视器。 

（设定通信间隔） 设定和驱动器的通信间隔， 

可从 1s，5s，10s中选择。 

  （开始/停止）    选择开始/停止监视采样。 

（2） 标题栏 

显示功能名称。可操作窗口。 

（3） 监视内容显示区域 

显示监视器信息。 

①输入信号状态监视器 

显示输入信号的状态。可在标签上进行[物理输入]和[逻辑输入]的切换。 

物理输入—向驱动器输入信号的状态。 

  红色：COM-和连接 

  粉红：Open 

逻辑输入—驱动器内部的信号状态。 

  红色：Active 

  粉红：Inactive 

②输出信号状态监视器 

  显示输出信号的状态。在标签上可进行[物理输出]和[逻辑输出]的切换。 

  物理输出—从驱动器输出信号的状态。 

   红色：输出晶体管 ON 

   粉红：输出晶体管 OFF 

①

 
③

 

②

 

④

 

⑤

 

⑥
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  逻辑输出—驱动器内部的信号状态。 

   红色：Active 

   粉红：Inactive 

③内部状态监视器 

   显示驱动器的内部状态。 

   [指令位置偏差]  显示指令单位的位置偏差。 

   [实速度]    显示电机速度。 

   [转矩指令]   显示转矩指令。 

   [负载率]    显示定格负载率。请调整动作模型不要超过 100%。 

   [再生负载率]   显示再生过载保护的警报发生等级比率。此监视器显示的再生电 

        阻的负载不是相应的再生能量。请注意 。 

   [电源电压值]   显示驱动器的电源电压（PN 间的电压）。 

   [驱动器温度]   显示驱动器温度。 

   [编码器位置偏差]  显示编码器单位的位置偏差。 

   [光栅尺位置偏差]  显示外部光栅尺单位的位置偏差。 

④脉冲总和监视器 

  显示驱动器收到的指令/编码器/外部光栅尺的脉冲总和。 

⑤错误·警告监视器 

 显示驱动器的错误和警告状态。 

⑥内部状态监视器 

  显示选择了 3 各物理输入输出信号的变化次数。 

  通常显示信号的电平。 

4.4 强制输出功能相关 

点击[强制输出]键，前面板显示被固定为监视器显示的输入输出显示。可以在左侧的确认栏强制

输出 ON/OFF。 

将输入输出确认模式的驱动器返回通常状态，需要重启驱动器。 

注  1）由于驱动器和电脑间的数据接收用 USB 通信，所以画面上的显示值和在面板

上面的显示值有误差或延迟。 

注  2）监视器功能不是计测器。监视器的显示请被使用为大体的推测。 

 

5 参数编辑 

参数画面可以用来进行驱动器参数的读取显示，写入，参数文件的保存、导入等相关的操作。 

 

注）由于参数中有对驱动器或点击的动作造成很大影响的参数，变更时，请先熟

读驱动器的操作说明书，充分注意后再执行。 
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5.1 打开参数编辑窗口 

（1） 启动 iMotion 软件。 

（2） 点击主画面功能预览菜单中[参数编辑]。 

（3） 显示参数编辑窗口。 

 

5.2 参数编辑窗口操作 

1）点击参数编辑窗口右上角的 关闭窗口。 

2）点击参数编辑窗口右上角的 最大化窗口。 

3）点击参数编辑窗口右上角的 最小化窗口。 
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5.3 参数编辑窗口构成 

(1)工具栏

(2)标题栏

(3)选择项目

(4)参数设

定区域

(5)参数属

性说明

(6)参数描

述

 (1) 工具栏 

  从文件(*.pm)读取参数。 

  将参数保存到文件(*.pm)。 

  从驱动器接收参数。 

  将当前参数传动到驱动器。 

  参数恢复出厂设置。 

 将参数写入到驱动器的 EEPROM。 
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(2) 标题栏 

  窗口最大化 

  窗口最小化 

  关闭窗口 

(3) 选择项目 

 从子项目中选择参数的分类，点击子项，在右侧的“参数设定区域”就会显示该子项中的参

数。 

(4) 参数设定区域 

 可以对参数进行设定。 

 [分类]  显示参数分类。 

 [编号]  显示参数编号。 

 [范围]  显示参数最大值、最小值。 

 [设定值]  显示参数当前值。 

    选中该项，直接输入数值，可以修改参数值。 

    数值设定完毕，按下[Enter]键，设置生效。 

    数值设定完毕，按下[Esc]键，参数还原为原来的值。 

 [单位]  显示参数的单位。 

 [描述]  对参数的含义进行解释说明。 

 [分类]  显示参数分类 

(5) 参数属性 参数属性的相关说明。参数设定区域，不同的颜色代表参数具有不同的属性。 

     一般参数。 

 重启生效，参数值修改以后不会立即生效，只有将该参数写入到

EEPROM 中，并将驱动器重新上电以后，修改以后的参数值才会生效。 

 只读参数，只读参数不能修改。 

 (6) 参数描述  说明参数的用途。 

5.4 参数编辑操作 

5.4.1 从文件读取参数 

1) 点击工具栏图标 。 

2) 选择参数文件。 

3) 点击“打开”。 

5.4.2 将参数保存到文件 

1) 点击工具栏图标 。 
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2) 输入参数文件名称。 

3) 点击“保存”。 

5.4.3 从驱动器读取参数 

点击工具栏图标 ，从驱动器读取参数。 

5.4.4 将参数传送到驱动器 

点击工具栏图标 ，将当前参数传入驱动器。 

注）当从文件读取参数时，参数并没有传动到驱动器，点击“传送参数”以后，驱动器中的参

数值才会变更。 

5.4.5 参数值设定 

1) 选中参数的“设定值”一栏。 

2) 直接输入参数值。 

3) 按下[Enter]键，参数值修改完成。 

4) 按下[Esc]键，取消参数修改，参数还原为原来的值。 

 

注1) 参数值修改以后，“重启生效”参数的新值不会生效。“立即生效”的参数会立即生效。 

注2) 在没有执行“EEP”操作以前断电，重启以后，参数修改值会丢失，使用之前的值。 

5.4.6 参数写入 EEPROM 

1) 点击工具栏图标 ，将当前参数传入驱动器。 

2) 弹出对话框，确认参数的变更。点击“确认”执行写入 EEP 操作，点击“取消”则不执行

写入操作。 

3) 在参数值已经变更，但是没有执行写入 EEPROM 时，关闭参数编辑窗口，也会弹出参数变

更确认对话框。 

注) 在向 EEPROM 中写入参数的过程中，请不要关闭驱动器的电源。如果中途断电，写入操作

会失败。 
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5.4.7 参数恢复出厂设置 

点击工具栏图标 ，驱动器所有参数恢复出厂默认值。 

 

注1) 个别参数的功能等详细说明请参考驱动器的操作说明书。 

注2) 即使已向驱动器发送了参数，但是仍不能将参数写入驱动器的 EEPROM，关闭驱动器的电

源，参数返回变更前的值。 

向 EEPROM 写入参数时，显示参数的变更情况，请确认变更内容。 

注3) 在向驱动器的 EEPROM 写入参数时，请不要关闭驱动器的电源。如果写入过程中关闭电源，

写入操作失败。 

注4) 参数值变更后，写入 EEPROM，“重启生效”参数需要重启电源才会生效。 

注5) iMotion 的其他窗口需要变更参数（试运转，引脚分配，增益调整）时，参数编辑页面的参

数值和驱动器中的实际值可能不一致。此时，点击“接收参数”，可以从驱动器读取最新

址。 

6 波形采集 

测定电机动作的波形结果可以在图中显示出来，可以将波形曲线保存到文件，也可以从文件读取

波形曲线数据。 

6.1 打开波形采集窗口 

1) 启动 iMotion 软件。 

2) 点击主画面功能预览菜单中[波形]。 
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3) 显示波形采集窗口。 

 

6.2 波形采集窗口操作 

1）点击波形窗口右上角的 关闭窗口。 

2）点击波形窗口右上角的 最大化窗口。 

3）点击波形窗口右上角的 最小化窗口。 



上海维宏电子科技股份有限公司 
SHANGHAI WEIHONG ELECTRONIC TECHNOLOGY CO., LTD 

  第 16 页 / 共 35 页 

  iMotion 操作手册-R4.doc 

6.3 波形采集窗口构成 

(3)波形

显示区域

(1)工具栏

(2)标题栏

(4)波形属性

 

1) 工具栏 

 启动波形采集。 

 停止波形采集。 

 波形曲线显示还原为初始视图。 

 将波形放大。 

 将波形缩小。 

 将波形保存到文件。 
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 从文件读取波形。 

 使用条件触发方式采集波形。 

 禁止条件触发方式采集波形。 

 设定波形曲线颜色搭配方案。 

2) 标题栏 

 窗口最大化 

 窗口最下化 

 关闭窗口 

3) 波形显示区域 

显示采集的波形曲线。 

4) 波形属性 

[通用]  使用触发方式采集波形时，触发条件的选择。 

[子条件 A] 触发条件中，子条件 A 设置。 

[子条件 B] 触发条件中，子条件 B 设置。 

[采样周期] 波形采集时，每两个采集点之间的时间间隔。 

[波形平滑] 波形显示的平滑度。 

[监视属性] 选择监视的波形项目。  

6.4 波形采集操作 

6.4.1 采集条件设定相关操作 

1、 采集波形选择。 

在“监视属性”的“监视”一列，选择相应的波形，即表示对该波形进行采集。 

选择波形时，最多只能同时采集 64 位数据。 

 

2、 采样周期 
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采样周期，指采集波形时两次采集之间的时间间隔。 

在“波形属性”的“采样周期”一栏中，操作滑动条可以修改采样周期。 

 

3、 启动采集 

点击工具栏的[开始]按钮，开始采集波形。 

4、 停止采集 

点击工具栏的[停止]按钮，结束波形采集。 

6.4.2 触发条件相关操作 

采集波形，选择[禁止条件触发]时，点击[开始]即开始采集波形，点击[停止]即停止采集波形。 

选择[启用条件触发]时，需要设置相关的触发条件。点击[开始]时，并不会显示波形，只有当触

发条件满足的时候才会显示波形。而且，触发条件满足以后，采集会自动停止。 

1、 启用触发条件 

点击工具栏的[启用触发条件]，驱动器会判断触发条件，只有在触发条件满足的时候才会采

集。 

2、 禁用触发条件 

点击工具栏的[禁用触发条件]，点击[开始]以后立即开始采集波形，而不会去判断触发条件。 

3、 触发条件选择 

 

a) 触发位置，触发条件满足的时刻点在波形图上对应的横坐标。 

b) 单触发，ON 表示只触发一次，OFF 表示重复多次触发。 

c) 触发条件选择，有两个子条件可供选择，并且可以是他们的逻辑组合。 

4、 触发条件设置 

触发条件有两个，分别是子条件 A、子条件 B。 

 

触发对象，从波形选项中选择一个波形作为触发条件。 
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触发级别，触发对象的级别。 

斜率，触发对象对触发级别的判断方法。 

6.4.3 波形显示相关操作 

(2)水平缩放

(1)波形名称

(3)水平移动

(4)竖直

移动

(5)竖直

缩放

 
1、 波形缩放 

1) 波形名称 

2) 水平缩放滑块 

3) 水平移动滑块 

4) 竖直移动滑块 

5) 竖直缩放滑块 

此外，还可以使用如下方法操作波形： 

1) 按下鼠标左键的同时，选择波形的一部分，则对该部分的波形进行放大。 

2) 双击波形图，可以还原为原始视图。 

2、 波形平滑 

 

使用平滑度，可以使波形看起来更平滑，消除毛刺。（平滑度只是观看波形的时候看起来平

滑了，采集的实际波形数据并没有改变。） 

3、 波形颜色配置 
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上图列出了可以配置颜色的项目，点击相应的项目右侧颜色，即可对颜色进行修改。点击“设

定”保存颜色配置方案。 

6.4.4 波形导出导入 

1、 波形导出 

点击工具栏的[保存]按钮，输入波形名称，即可将波形保存到文件。 

2、 波形导入 

点击工具栏的[载入]按钮，选择 iMotion 导出波形文件，即可显示波形。 

7 增益调整 

可用增益调整来进行驱动器的自动调整。 

7.1 打开增益调整窗口 

1) 启动 iMotion 软件。 

2) 点击主画面功能预览菜单中[增益调整]。 

3) 显示增益调整窗口。 
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7.2 增益调整窗口的构成 

 

(1)标题栏

(2)增益调整设

定区域

 

（1） 标题栏                可操作窗口。 

（2） 增益调整设定区域      可进行实时自动增益调整。 

注 1） 驱动器的自动调整功能在本画面进行调整时，请详细了解驱动器的操作说明

书上记载的  适用范围及注意事项等，再使用。 

注 2） 本画面设定的参数是所有驱动器内的参数。由于 iMotion 不能保存此值，请务

必调整完了后将其保存至驱动器的 EEPROM 里。 

注 3） 增益调整画面时参数画面及引脚分配画面不可同时打开。请暂时关闭这些画

面。 
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7.3 实时自动增益调整 

7.3.1 实时自动增益调整方法 

 

（1） 配合使用的机器，选择模式和特性变化。 

“模式选择”设为“6：定制”时，可个别指定功能的细则。由于[自定义设定增益]的实时自

动增益调整用户设定窗口已打开，请设定条件。 
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（2） 使用 iMotion 的试运行功能或外部指令驱动电机动作。电机动作时，可显示负载特性的

推定值。 

（3） 可通过 iMotion 的波形图确认动作结果，调整刚性设定。 

7.3.2 负载特性相关参数的变更 

根据手册变更负载特性相关的参数时，点击[编辑]键，变更设定值，变更后点击[发送]键，本批

所有的参数会被发送至驱动器。编辑后为了不更新本批参数的显示，请再次点击[监视器]键。 

7.4 振动抑制 

7.4.1 自适应滤波器设定 

选择“振动抑制”标签，显示“振动抑制”窗口。 
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1、 自适应滤波器有效时，请变更自适应滤波器模式为“1 个有效”或“2 个有效”。电机速度产

生振动时，可显示共振频率为 5000Hz 以外的数值，第 3 或第 4 陷波滤波器可自动设定。 

2、 想要清除自适应结果时，请选择自适应滤波器模式为“适用结果清除”。 

7.4.2 共振频率测试 

1、 不使用自适应滤波器时，只想测定共振频率时，请将自适应滤波器模式调整为“共振频率测

试模式”。 

2、 电机速度产生振动时，显示共振频率为 5000Hz 以外的数值。 

3、 对于此频率想要设定陷波滤波器时，点击“编辑”键后，点击从第 1 到第 4 的“设定”键，

点击“确定”确认。 

 

4、 清除设定的共振频率时，请点击想要清除的编号对应的“清除”键，点击“确认”键确认。 
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7.4.3 自适应滤波器直接设定 

1、 点击菜单工具栏的“FFT 分析”按钮，显示“FFT 分析”窗口。 

 

2、 自适应滤波器的滤波方式选择“1 个有效”、“2 个有效”或者“共振频率测试模式”。在外

部控制器作用下，或者使用“试运行”功能，使电机运转。点击“FFT 分析” 窗口的“开

始”按钮，显示电机速度的频谱。 

 

3、 根据速度频谱曲线图，读取共振频率，并在自适应滤波器中设定共振频率。 

4、 点击“振动抑制”窗口的“监视”键进入“编辑”模式。选择从第 1 到第 4 的“频率”项，

直接设定共振频率值。设定完成之后，点击“发送”键使设定生效。 

5、 点击“监视”键，退出“编辑”模式进入“监视”模式。 
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8 试运行 

维宏 WSDV 系列伺服驱动器通过 USB 连接到 PC，使用 iMotion 软件上的试运行功能进行电机的

试运转。 

8.1 打开试运行画面 

1) 启动 iMotion 软件 

2) 点击主画面功能预览菜单中的[试运转]。 

3) 显示试运转窗口。 

8.2 关闭试运行窗口 

1) 点击“试运行”窗口的菜单栏 关闭试运行功能。 

2) 点击“试运行”窗口的“关闭”按钮也可关闭试运行功能。 

8.3 试运行窗口构成 

试运行功能有两个窗口，一个是“试运行启动初始”窗口，一个是“试运行功能”窗口。 

8.3.1 试运行启动初始窗口构成 

(1)标题栏

(2)操作提示

(3)加减速

设置

(4)保护功

能设置

(5)位置

(6)伺服开启

(7)伺服关闭

(8)Jog正向

(9)Jog负向

(10)跳过

(11)至试运转

 

（1） 标题栏。 

点击试运行窗口右上角  关闭窗口。 

（2） 操作提示。 

（3） 加减速参数设置。 

（4） 保护功能参数设置。 

（5） 位置显示 

MAX(pulse)：电机运动到左侧的最大位置。 

MIN(pulse)：电机运动到右侧的最大位置。 

MOTOR(pulse)：电机的当前位置。 
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（6） 伺服开启。 

（7） 伺服关闭。 

进入该页面，该按钮显示的是“开始”，必须先点击该按钮打开试运行功能，否则，其

他操作都不能执行。试运行功能打开之后，该按钮显示为“伺服关闭”，再次点击该按

钮，将执行伺服关闭动作，而且关闭试运行功能。 

（8） Jog 正向。 

点击该按钮，电机向正方向移动。 

（9） Jog 负向。 

点击该按钮，电机向负方向移动。 

（10） 跳过 

执行该操作将切换到“试运转”窗口，同时，电机的运行范围不受限制。 

（11） 跳至试运转 

执行该操作将切换到“试运转”窗口。 

同时，电机运动的范围将受到 MAX(pulse)和 MIN(pulse)的限制，即左侧不能超过

MAX(pulse)位置，右侧不能超过 MIN(pulse)位置。 

8.3.2 试运行功能窗口构成 

(1)暂停

(2)回原点

(3)JOG操作

(4)Step操作

 

注1) 点击“跳过”窗口，则试运行没有软限位功能。 

注2) 点击“至试运转”窗口，试运行具有软限位功能，电机运行范围只能在 MAX 和

MIN 之间。 

 

试运行操作说明如下： 

1) 暂停。 

在执行 STEP、连续 STEP、连续 JOG、回原点时，按下暂停 ，电机减速停下来。
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同时该按钮显示为 。 

 按下继续按钮 ，电机继续执行被暂停的操作，同时按钮显示为 。 

2) 回原点 

执行回原点，电机将运行到位置为 0 的地方 

3) JOG 操作。 

a) 按下 Jog(+)，向正方向移动，按下 Jog(-)向负方向移动。 

b) 不勾选 Jog 操作的连续时，按下正 Jog(+)或者负 Jog(-)，电机按设定的加减速时间加速

到设定的速度运行，松开按键时按设定的加减速时间减速到 0。 

c) 勾选 Jog 操作的连续时，按下正 Jog(+)或者负 Jog(-)一次，电机按设定的加减速时间加

速到设定的运行，若有软限位，则在到软限位位置时停止，否则一直运行。 

d) 移动中按下伺服关闭按键或者关闭试运行窗口时，没有减速时间立即停止。 

e) 若是在移动中按下暂停按键，根据设定的减速时间停止，再次按下继续按键时，则会继

续运行。 

4) STEP 操作。 

a) 按下 Step(+)，向正方向移动，按下 Step(-)，向负方向移动。 

b) 不勾选 Step 操作的连续时，按 Step(+)或者 Step(-)1 次，电机只运行到设定的距离。 

c) 勾选 Step 操作的连续时，按 Step(+)或者 Step(-)1 次，会在当前位置，按设定的距离

来回运行。 

d) 移动中按下伺服关闭按键或者关闭试运行窗口时，没有减速时间立即停。 

e) 若是在移动中按下暂停按键，根据设定的减速时间停止，再次按下继续按键时，则

会继续运行并停止在上次设定的目标位置。 

8.4 试运转操作步骤 

8.4.1 试运行开启检查 

在试运行启动初始窗口下，点击开始后，再点击伺服开启按键。若没有警告及错误，电机处于通

电伺服开启状态。 

这个阶段发生警告或者错误时，排除错误原因后，再次按照上述步骤操作。 

8.4.2 参数设定 

在试运行启动初始窗口下，在参数设定区域，将所需参数设定好后，按下 JOG 按键，确认电机

动作正常。电机运行正常后，设定电机动作范围的最大值（MAX）和最小值（MIN）。 

8.4.3 试运行 

在试运行启动初始窗口下，点击“跳过”或者“至试运转”选择是否需要软限位功能，并跳转到

“试运行功能”窗口。按照 8.3.2 试运行功能窗口操作运行电机。 
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9 报警 

报警窗口，主要显示当前警告、当前报警以及报警的历史记录，同时显示了警告、报警的产生原

因以及解决方法。 

9.1 打开报警窗口 

1) 启动 iMotion 软件。 

2) 点击主画面功能预览菜单中[报警]。 

3) 显示报警窗口。 

 

9.2 报警窗口操作 

1) 点击报警窗口右上角的 关闭窗口。 

2) 点击报警窗口右上角的 最大化窗口。 

3) 点击报警窗口右上角的 最小化窗口。 
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9.3 报警窗口构成 

(1)工具栏

(2)标题栏

(4)报警解

决方案(3)当前报警

(5)当前警告
(6)警告解

决方案

 

（1） 工具栏 

 清除当前报警 

 清除报警历史记录 

（2） 标题栏 

 窗口最大化 

 窗口最小化 

 关闭窗口 

（3） 当前报警显示 

显示当前报警的信息包括：错误名称、错误代码。 

（4） 报警解决方案 

选中当前报警项目，在报警结解决方案区域，显示报警对应的产生原因、解决方法。 

（5） 当前警告显示 

警告信息包括：警告名称、错误代码。 

（6） 警告解决方案 

在警告解决方案显示区域，显示警告的产生原因、解决方法。 

 

点击报警画面的“错误历史记录”标签按钮，可以切换到错误历史记录画面。 
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(1)错误历史记录 (2)错误的解决方案
 

（1） 报警历史记录 

显示历史报警的记录信息，包括：错误名称、错误代码。 

（2） 报警的解决方案 

选择一项报警记录，在报警解决方案区域，显示报警对应的产生原因、解决方法。 

9.4 报警的相关操作 

9.4.1 显示报警信息 

打开报警窗口，即可显示报警信息。 

另外，当发生报警的时候报警窗口会自动弹出。 

9.4.2 清除当前报警 

报警发生以后，可以点击工具栏的 按钮清除当前的报警。但是，对于不能清除的

报警该操作时无效的。（部分报警不可清除的，具体信息请参考驱动器手册。） 

对于不可清除的报警，请参考“报警解决方案”区域的提示信息，根据提示的解决方法清除报警

信息。 

9.4.3 清除报警历史记录 

点击工具栏的 按钮，可以清除报警的历史记录信息。 
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9.4.4 清除警告信息 

警告发生以后，根据“警告解决方案”区域提示的方法解除报警。在警告条件没有消除的情况下，

警告会一直显示。 

10 引脚定义设定画面 

通过此画面可以分配输入输出引脚的功能。 

10.1 引脚定义设定窗口 

1) 启动 iMotion。 

2) 点击主画面工具栏的[引脚定义设定]。 

3) 弹出引脚定义设定窗口。 

 

10.2 引脚定义窗口操作 

1) 点击引脚定义窗口的 最大化窗口。 

2) 点击引脚定义窗口的 最小化窗口。 
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3) 点击引脚定义窗口的 关闭窗口。 

10.3 引脚定义设定方法 

1 双击所设定引脚的编号所在行。 

2 弹出功能选择画面。 

 

<输入功能选择> 

 

 

<输出功能选择> 
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3 各个控制模式时，选择分配给引脚的功能和接点方式（选择只限于输入功能）。 

4 点击功能选择[确定]，返回引脚分配设定画面。 

5 点击[保存]，参数写入到驱动器的 EEPROM。点击[取消]，不执行参数写入。 

6 写入到驱动器的 EEPROM后，引脚定义画面消失。 

注 1）引脚定义设定画面的其他功能窗口全部关闭后，引脚分配才可使用。详细内容请参考[引

脚定义设定画面的动作不正常] 

注 2）输入信号方面，必须设定接点方式。有关信号的详细信息请参见驱动器的操作说明书。 

注 3）不能再多个引脚上同时设定相同的输入信号（重复设定）。（输出信号可以重复设定）。 

注 4）请注意驱动器再启动之前，引脚定义设定内容无效。 

 


